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¢EN QUE CONSISTEN LOS SISTEMAS DE ASISTENCIAA LA

CONDUCCION ADAS?

ADAS: Advanced Driver Assistance Systems

Ante una situacion de peligro, un
ordenador de a bordo reacciona
en solo un cuarto de segundo.

Una persona, en cambio,
necesita un segundo para
recuperarse del sobresalto y
reaccionar.

Tiempo de reaccion

I

PERSONA

COCHE
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Legislacion
Aprobacion CEE

« El Parlamento Europeo esta trabajando para que algunos sistemas ADAS sean obligatorios, como ya habia
sucedido con ABS y ESP.

« Segun algunas estimaciones, en 2018 el 40% de los automoviles proporcionaran sistemas ADAS,
generando una reduccion de un tercio de los accidentes.

« Se habla sobre todo de los sistemas de Asistencia en la Frenada de Emergencia (AEB) con reconocimiento
de obstaculos, vehiculos y peatones, Mantenimiento Autonomo de la Carretera, Control de Crucero
Adaptativo (ACC), y los sistemas de deteccion de la tasa de alcoholismo para conductores noveles y
conductores profesionales.

« Todo esta a favor de un aumento constante en el uso de los sistemas ADAS en todos los automoéviles, no
solo en los automoviles de gama alta.
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Legislacion

La DGT... N LA Seguridad Vial X -

Noticias Reportajes Multmedia Motor

Estas en: Inicio > Motor * Tecnologia y Seguridad » 2021 * Las ADAS obligatorias desde julio 2022, una a una s 2
eguridad Vial d Vial

Recursos educativos

LasADAS obligatorias desde julio 2022, una a una

[8) Camara de control trasero, asi de i inteligente, det de fatigas...
9

13 MARZO 2021
FECHA DE ULTIMA ACTUALIZACION: 01 JULIO 2022
A partir del 6 de juio de 2022, todos los coches de nueva homologacicn deben incorporar de sere ocho sistemas de
ayuda al conductor (ADAS). En nuestros Jitimos nimeros hemos ido explicando qué son, como funcionan. qué
ventsjas tienen y qué tipo de accidente pueden evitar cada uno de efios.
Ademas. en el ndmero 280 ("Los ADAS que recomiendan los expertos”) se analizaron algunos sistemas que, aungue no E| tréﬁco en tiempo real

son obligatorios. son muy interesantes y, algunos de ellos, estan bastante extendidos entre los modelos de automdvil



https://revista.dgt.es/es/motor/tecnologia-seguridad/2021/0518-Landing-ADAS.shtml
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Legislacion

std Vd. en > Inicio > Buscar > Documento DOUE-L-2019-81951

EI BOE Reglamento (UE) 2019/2144 del Parlamento Europeo y del Consejo de 27 de
e noviembre de 2019 relativo a los requisitos de homologacién de tipo de los vehiculos
de motor y de sus remolques, asi como de los sistemas, componentes y unidades
técnicas independientes destinados a esos vehiculos, en lo que respecta a su
seguridad general y a la proteccion de los ocupantes de los vehiculos y de los
usuarios vulnerables de la via publica, por el que se modifica el Reglamento (UE)
2018/858 del Parlamento Europeo y del Consejo y se derogan los Reglamentos (CE)
n® 78/2009, (CE) n® 79/2009 y (CE) n° 661/2009 del Parlamento Europeo y del
Consejo y los Reglamentos (CE) n° 631/2009, (UE) n° 406/2010, (UE) n° 672/2010,
(UE) n° 1003/2010, (UE) n° 1005/2010, (UE) n® 1008/2010, (UE) n° 1009/2010,
(UE) n° 19/2011, (UE) n® 109/2011, (UE) n° 458/2011, (UE) n°® 65/2012, (UE) n°
130/2012, (UE) n© 347/2012, (UE) n° 351/2012, (UE) n°® 1230/2012 y (UE)
2015/166 de la Comision.

Publicado en:  «DOUE» nuim. 325, de 16 de diciembre de 2019, paginas 1 a 40 (40 pags.)

Departamento: Union Europea
Referencia: DOUE-L-2019-81951

Otros formatos:

@ eox © xu

Texto Analisis

TEXTO ORIGINAL

EL PARLAMENTO EUROPEO Y EL CONSEJO DE LA UNION EUROPEA,

Visto el Tratado de Funcionamiento de la Union Europea, y en particular su articulo 114,
Vista la propuesta de la Comision Europea,

Previa transmision del proyecto de acto legislativo a los Parlamentos nacionales,

Visto el dictamen del Comité Econdémico y Social Europeo (1),

Oravia conciilta al Camitd da 1ae Ranta



https://www.boe.es/buscar/doc.php?id=DOUE-L-2019-81951:~:text=Reglamento%20(UE)%202019/2144%20del%20Parlamento%20Europeo%20y%20del,n%C2%BA%201230/2012%20y%20(UE)%202015/166%20de%20la%20Comisi%C3%B3n.

AUTEL | coipeDy

AUMENTO UNIDADES ELECTRONICAS EN LOS VEHICULOS
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SISTEMAS DE ASISTENCIAA LA CONDUCCION
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SISTEMAS DE ASISTENCIAA LA CONDUCCION

« ACC Sistema mantemiento de distacia Adaptive Cruise Control Stop & Go
« LDW Sistema pasivo mantenimiento de carril
* LKS Sistema activo mantenimiento de catrril
* AVM Sistema asistencia aparcamiento

« BSD Deteccion de punto ciego

*  AVM Céamara trasera y Camara 360°

* NVS Camara Vision Nocturna

 HDL Sistema de alumbrado inteligente

- RCW Sistema de aviso colision trasera

* TSR Sistema de reconocimiento de sefnales
- AEB Sistema de frenado autbnomo de emergencia
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COMPONENTES EMPLEADOS EN LOS SISTEMAS ADAS

CAMARAS
RADARES

Antenna Module

Rear-Multi-Purpose-Camera

UNIDADES DE CONTROL

SENSORES Y ACTUADORES
ELECTRONICOS

4x Multi-Mode-Radar

2/2/2024
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CAMARA DELANTERA

CAMARA MONO CAMARA STEREO

« Unalente « Camara de tres dimensiones

* Incluye la camara mas el propio « Dos camaras en serie que procesan una imagen
procesador compuesta binocular

« Resolucion de 400-1600 Mpx * Incorporadas a coches de alta gama
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CAMARA DELANTERA

Sistemas de ayuda a conduccion soportados por la camara delantera.

« Funcidon AHL, cambio automatico entre las luces de carretera y de cruce (Automatic High/Low beam).

* Funcion LDW Alerta de salida de via (Lane Departure Warning).

» Funcion TSR (Traffic Sign Recognition): reconocimiento de las sefales de trafico.

« Funcion OSP (Over Speed Prévention): alerta de exceso de velocidad con reconocimiento de sefales y
navegacion.
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CAMARA DELANTERA

Campo de vision de la camara

El angulo de vision de la camara es de casi 35° verticalmente y 40° horizontalmente.
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CAMARA DELANTERA

Deteccion de diferentes blancos por parte de la camara.

La camara delantera puede detectar las marcas del asfalto, el haz de luz de los demas vehiculos y los
carteles de senalizacion,

EJE DEL VEHICULO

ZONA DE VISTA‘
@ . i 7. ==

L

EJE DEL VEHICULO
ZONA DE VISTA
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CAMARA DELANTERA

Factores que afectan a la precision de la camara delantera.

 Las condiciones meteorologicas (nieve, lluvia, niebla).

» El estado del parabrisas (sucio, roto).

« Un blanco fuera de la zona de deteccion (en una curva cerrada o en pendiente y en cuesta).

« El estado de las infraestructuras (marcas en el asfalto degradadas, carteles de sefializacion poco

visibles u ocultos).
« La luminosidad exterior: Sol bajo > Camara deslumbrada.
» Oscuridad importante: dificultad en la deteccion de las Sefnales
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CAMARA DELANTERA

¢,Cuando calibrar una camara delantera?

» Después de la sustitucion de la camara.

Despues de la sustitucion de la luna delantera.

Al haber efectuado una reparacion del chasis tras un accidente.
Al haber rebajado la suspension del vehiculo.

Despuées de alinear direccion (segun modelo y fabricante ).




AUTEL |  coixeDy

SISTEMAS DE RADAR

* ONDAS DE RADIO ALTAY BAJA FRECUENCIA

= ULTASONIDOS o MICRONDAS

8) g

= SISTEMA LIDAR
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SISTEMAS DE RADAR

Pros y contras

Ventajas:

v' Alta precision
v Buen funcionamiento en todo tipo de climas

Inconvenientes:

x Alto costo.
X Presentan problemas de reflexion. Solo funcionan bien con objetos metalicos, con plasticos absorben la

onda.
X Su posicion, por lo general detras del parachoques, los hace particularmente vulnerables a los golpes.

x Necesita calibracion.
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RADAR FRONTAL ALTA FRECUENCIA

Descripcion y sistemas soportados.

El radar es un sistema de seguridad que permite detectar un blanco y estimar su distancia y velocidad.

El radar se considera un dispositivo de ayuda a la conduccion (ADAS). Ofrece, segun los vehiculos, las
siguientes prestaciones:

» Regulador de velocidad adaptativo (ACC).
» Frenado activo de urgencia (AEBS).
» Alerta de distancia de seguridad (DW).

El radar esta ubicado en la parte frontal del vehiculo.
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RADAR FRONTAL ALTA FRECUENCIA

Funcionamiento

« Es un radar de alto alcance LRR 77GHz (80m a 250m)

« Para determinar la distancia entre el vehiculo equipado con radar y el vehiculo objetivo, el radar analiza el
tiempo que tarda una onda en reflejarse sobre un objetivo y volver a su origen.

* Principio de funcionamiento: Efecto Doppler.

« Este andlisis del tiempo permite obtener la velocidad relativa del vehiculo objetivo.
T

> s — A R
Vehiculo equipado con radar Vehiculo objetivo

100 km/h 100 km/h

T1+T2:=Tiempoida / vuelta — distancia entre vehiculo equipado con radar y vehiculo objetivo.
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RADAR FRONTAL ALTA FRECUENCIA

Deteccion.

« El radar es capaz de detectar, solo en su angulo de vision, vehiculos a aproximadamente 100 m.

« Emite y recibe ondas de radio con un alcance de 100 metros utiles.
» Puede detectar cualquier vehiculo que se encuentre en su angulo de vision y que circule en el mismo

sentido.
» Algunas generaciones de radares pueden detectar blancos fijos (peatones, por ejemplo).

Longitud del rango de deteccion

~ Zonade
deteccion

Angulo de vision
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RADAR FRONTAL ALTA FRECUENCIA

Limites de deteccion.

En algunos casos, es posible que el radar no detecte o pierda el blanco:

» En curva cerrada (vehiculo objetivo fuera del angulo de vision).

« En cuesta o en pendiente (vehiculo objetivo fuera del angulo de vision).
« Con blancos inmoviles.

« En condiciones meteoroldgicas extremas.

« Cuando la zona del radar esta sucia.

En cuesta o pendiente
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RADAR FRONTAL ALTA FRECUENCIA

¢,Cuando calibrar el radar frontal?

El radar frontal de alta frecuencia suele tener un ajuste mecanico, para poder realizar una correcta calibracion
sera necesario realizar un correcto ajuste con la ayuda de los utiles especificos.

» Reparacion en la parte frontal de vehiculo.

» Reparacion del chasis.

« Desmontaje de paragolpes o parrillas frontales.

« Sustitucidon del radar.
VERTICAL VERTICAL

ACC

ALIBRATION

HORIZONTAL

Radar Bosch

Radar TRW
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RADAR BAJA FRECUENCIA

Descripcion y sistemas soportados.

El radar de baja frecuencia tiene un principio de funcionamiento similar al de alta.
Es un radar de corto alcance LRR 24GHz (5m a 20m)

Pueden ir ubicado en la parte delantera y/o trasera de la carroceria, en aletas o paragolpes.

Sistemas soportados:

« Frenado activo de urgencia (AEBS).

» Alerta de distancia de seguridad (DW).

« Sistema de aviso colision trasera (RCW).
» Deteccion angulo muerto.
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RADAR LIDAR
Descripcion

El radar LIDAR son las siglas de 'Laser Imaging Detection and Ranging’.

Si un radar emite ondas de radio que "rebotan" en los objetos, un LIDAR emite haces de rayos de luz laser
infrarroja, que "rebotan" en los objetos.

El radar va ubicado en la luna del parabrisas,

Ventajas:

v Bajo coste.

v' Alta precision.

v" Menos susceptible a dafios en impactos.
v" No requiere calibracion.

Inconvenientes:
x Depende de la meteorologia.
x Medida perturbada por suciedad.
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Sistema hibrido RACam
Descripcion

El RACam de Delphi es un sistema unico que combina radar de 76 Ghz y deteccion de vision.

El sistema puede integrarse detras del parabrisas y permite una amplia gama de funciones de seguridad
activa, como seguimiento de carril, prevencion de colisiones o control de crucero adaptativo.

Se trata de un sistema de medio y largo rango de medicion.
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Soluciones AUTEL calibracion ADAS

Equipo de diagnosis con la maxima cobertura

\?f-':g ﬂ = 03 = ) = L
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e
Posi; i VCb ERov

* Con la manopola del kit di
calibrazione muovere il
pannello finché la barra non si
trova alla distanza
A=1500mm +/- 25mm dal
centro delle ruote anteriori e il
laser rimane puntato al centro

* Aprire la lamine da entrambe
le estremita della barra;

* Regolare i laser CSC0500/02
attaccati alle ruote posteriori
per far puntare il fascio in un
punto qualsiasi dei riflettori

- della parte anteriore del montati sulla barra;
veicolo. Quindi spegnere il
/ laser (Pos.1). * Regolare i laser attaccati alle

ruote posteriori per controllare
il movimento in alto/basso del
raggio dei laser. Al termine
dell'operazione il raggio del
laser deve essere puntato alla
scala del pannello con le

~nanrdinata lacar falmana da on

/ * Girare i bulloni alla base
| finché non sfiorano il suolo.

e e —

R Nota: * Non muovere la barra
mentre si regola la distanza.
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MaxySYS ADAS portatil MAG0O



../../Documents/Autel/Catálogo producto/catalogo-adas-ma600.pdf
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MaxySYS ADAS CSC600
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../../Documents/Autel/Catálogo producto/Catalogo-de-calibracion-ADAS.pdf
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IA800 - Sistema de posicionamiento optico ADAS
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MaxiSYS ADAS IA900WA
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https://www.maxisysadas.com/

‘UTEL PRODUCTOS v APOYO v COBERTURA MI AUTEL AUTEL.COM ACERCADEv

AaxiSys ADAS Software

‘owerful MaxiSys OE Level Calibration & Graphic Instruction

{27 4N \
Jltimo lanzamiento Videos destacados Noticias Autel
SMARTER
SERVICE
. -MADE;IMPLE- )

MaxiSys MA600 IA900WA - MaxiSYS ADAS



https://www.maxisysadas.com/
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PRACTICAS
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Calibracion ACC
Calibracion Camara
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